


1.1 Transmissão de M.C.U.
 As engrenagens são também aplicações
da roda e estão presentes em veículos e
em diversos maquinários.

 Podem ser classificadas como:
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1.1.1 Transmissão por correia.
 As polias são unidas por uma correia
(corrente).

 As polias giram no mesmo sentido.
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1.1.2 Transmissão por contato.
 As polias são unidas uma com a outra
por dentes (engrenagens).

 As polias giram em sentidos opostos.
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1.1.3 Transmissão por eixo.
 As polias são unidas uma com a
outra por um eixo.

 As polias giram no mesmo sentido.
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1.2 Relações na transmissão de M.C.U.
As velocidades lineares dos pontos periféricos das duas rodas, em cada
instante, têm o mesmo módulo em todas as situações. Portanto,
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1) (Fuvest-SP) Uma cinta funciona solidária com dois cilindros de maior
R1 = 10 cm e R2 = 50 cm.

Supondo que o cilindro maior tenha uma frequência de rotação f2 = 60
rpm e movimento em sentido horário:
a) Qual o sentido do movimento do cilindro menor?
b) Qual é a frequência de rotação f1 do cilindro menor?
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2) Abaixo é possível observar duas rodas dentadas.

Sabendo que a roda A, de raio RA = 20 cm, gira no sentido anti-horário com
frequência 40 Hz, responda:
a) Em que sentido gira a roda B?
b) Qual é o raio da roda B, sabendo que ela gira com frequência de 100 Hz?
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